
JOUENEE DES JEUNES CHERCHEURS EN ROBOTIQUE,  7 NOVEMBRE 2017

MT180s :
ETUDE, CONCEPTION ET CARACTÉRISATION 

D’UNE INTERFACE À RETOUR D’EFFORT À 
CONTACTS INTERMITTENTS

Oscar DE LA CRUZ

Encadrant(s) CEA : Florian GOSSELIN – LRI
Encadrant(s) universitaire(s) : Wael BACHTA – ISIR
Directeur(s) de Thèse : Guillaume MOREL – ISIR



Environnement virtuel
(avatar)

Bras maître Environnement distant
(robot esclave)

Un rendez-vous parfait…^^


